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Osnova:

1. 
Seznamte se s LQG návrhem adaptivních systémů a možností využití teorie pro inicializaci apriorního návrhu.

2. 
Seznamte se s teorií sekvenčních zastavovacích pravidel.

3. 
Navrhněte algoritmus optimalizace penalizací v kvadratickém kriteriu pro soustavy s více vstupy a výstupy.

4. 
Implementujte algoritmus do systému ABET a ověřte funkčnost a přijatelnou výpočetní složitost algoritmu.
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